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RESUMEN 
 

ES 

Estudio para la Comisión PECH – Seminario sobre 
tecnologías electrónicas para la pesca – 
Parte I: sistemas de transmisión de datos de posición 

Contexto 
El presente estudio analiza las tecnologías 
electrónicas existentes sobre la base de la 
recogida de datos de posición, así como 
los respectivos sistemas de transmisión, 
ambos aplicables a efectos de control de la 
pesca e investigación en materia de 
pesca. Revisa asimismo las tecnologías 
electrónicas espaciales que ofrecen 
imágenes de muy alta resolución, y 
evalúa el potencial de las tecnologías de 
fusión de datos, que combinan los datos de 
posición con los datos de imágenes 
obtenidas por satélite.  

El presente documento es el resumen del estudio del Seminario sobre tecnologías electrónicas para 
la pesca - Parte I: sistemas de transmisión de datos de posición. El estudio completo, que está 
disponible en inglés, puede descargarse en: https://bit.ly/3lgWJ09 

CONCLUSIONES PRINCIPALES 

• La utilización del actual sistema de localización de buques (SLB) para el control de las 
actividades pesqueras y el asesoramiento científico para la gestión de la pesca es 
sustituido en ocasiones por el sistema de identificación automática (SIA), debido a 
los problemas de acceso a los datos y a los excesivos intervalos de tiempo entre las 
transmisiones. 

• A pesar de que el SIA proporciona más información, en tanto que la frecuencia de 
emisión es más alta, no tiene la misma cobertura de recepción ni la misma cobertura 
jurídica. La aplicación del SIA es necesaria por motivos de seguridad marítima y no con 
fines de control de la pesca. 

• Las tecnologías electrónicas (TE) recientemente desarrolladas para fusionar los datos 
de posición con las imágenes obtenidas por satélite constituyen una excelente fuente 
de información tanto para la vigilancia y el control de las actividades pesqueras, como 
para la investigación en materia de pesca. Sin embargo, estos datos no siempre están 
disponibles, ya sea debido al reducido número de imágenes diarias tomadas de una 
zona específica o al elevado precio de los servicios de fusión de datos. 

https://bit.ly/3lgWJ09
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Por último, se analizan las debilidades, las amenazas, las fortalezas y las oportunidades (DAFO) de 
las diferentes tecnologías electrónicas a fin de mejorar la vigilancia de las actividades pesqueras 
en los ámbitos de control de la pesca y la investigación en materia de pesca. 

Sistemas de transmisión del posicionamiento disponibles en la 
actualidad 
Actualmente, existen cuatro sistemas de datos de posición global, propiedad de los Estados 
Unidos, la Unión Europea, Rusia y China. Todos ellos utilizan los mismos receptores que los 
instalados en cualquier teléfono móvil de uso corriente, e indican la posición de un buque. Los 
datos pueden comprobarse fácilmente con una precisión muy elevada. 

Un segundo tipo de sensores a bordo de vehículos espaciales que se utilizan para el control de la 
pesca son los sensores de muy alta resolución. Esta tecnología se basa en la inspección del 
espectro visual o en radares de abertura sintética que utilizan microondas. Ambos sistemas 
pueden obtener imágenes de alta resolución de los buques pesqueros y actualmente se utilizan 
para el control de la pesca y la investigación en materia de pesca. 

Gráfico: Flujo de datos del Sistema de localización de buques (SLB) de la UE 

 
Fuente: Informe especial no. 8/2017 - Tribunal de Cuentas Europeo, 2017, p. 24 

https://www.eca.europa.eu/Lists/ECADocuments/SR17_8/SR_FISHERIES_CONTROL_ES.pdf
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En la Unión Europea, la recogida de imágenes obtenidas por satélite con fines de control de la 
pesca es realizada por el Servicio de Vigilancia Marina de Copernicus. También es utilizada por la 
Agencia Europea de Control de la Pesca (AECP) en colaboración con la Agencia Europea de 
Seguridad Marítima (AESM). 

Aplicaciones de los sistemas de transmisión del posicionamiento 

Los datos de posición se utilizan principalmente para estudiar el esfuerzo pesquero y los efectos 
de la pesca en los hábitats marinos, pero también para apoyar las actividades de planificación 
espacial marina. En relación con el control de la pesca, resulta imprescindible conocer la posición 
del buque para entender si está pescando, dónde y qué, y si está pescando en zonas en las que 
está autorizado. 

En la actualidad existen dos aplicaciones de este tipo y se utilizan con fines de control e 
investigación en materia de pesca: el sistema de localización de buques (SLB), que fue 
introducido en 1997 para el control de la posición de las actividades pesqueras y el sistema de 
identificación automática (SIA), que se introdujo en 2002 para reforzar la seguridad de la 
navegación marítima. Como resultado, todavía hoy en día el SLB sigue utilizándose principalmente 
con fines de control , mientras que el SIA es utilizado con más frecuencia por los investigadores 
en materia de pesca debido a su mayor frecuencia de emisión y accesibilidad. 

Este informe presenta asimismo sistemas de imágenes vía satélite recientemente desarrollados 
y su uso en conexión con los datos de posición. Estos sistemas son utilizados en la actualidad a 
efectos de control de la pesca con el fin de detectar, entre otros, transbordos de capturas o la 
posición de buques que han desconectado los SLB o SIA. 

Análisis de las diferentes opciones 
Tanto el SLB como el SIA son tecnologías experimentadas cuya precisión ha mejorado a lo largo 
del tiempo, desde el primer sistema de datos de posición global único hasta la situación actual, en 
la que conviven varios sistemas. 

El SLB dispone de una tecnología de transmisión más robusta, que utiliza comunicaciones por 
satélite, por lo que resulta muy difícil que se pierdan datos. Sin embargo, la prolongada duración de 
los intervalos de tiempo entre las emisiones de datos genera advertencias para el control y la 
investigación en materia de pesca.  

El SIA es más preciso, ya que su frecuencia de transmisión es más alta debido a su objetivo de 
evitar colisiones en el mar. Sin embargo, la transmisión a receptores de tierra resulta a menudo 
complicada. En la pesca, los datos del SIA se utilizan para los análisis ex post, pues se trata de un uso 
secundario de los datos generados. 

Las imágenes por satélite de muy alta resolución proporcionan información muy valiosa, que 
resulta aún más útil cuando se combina con los datos de posición. No obstante, su principal 
debilidad son los intervalos de tiempo más prolongados entre las imágenes tomadas del mismo 
sector del océano. 

Todas las fuentes de datos suscitan preocupaciones y generan problemas en relación con las normas 
actuales en materia de confidencialidad de los datos e intimidad personal, que deben abordarse. 

Recomendaciones políticas 

Muchas de las tecnologías electrónicas por satélite basadas en datos de posición desarrolladas 
recientemente están siendo utilizadas con gran éxito. Sin embargo, no pueden sustituir en su 
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totalidad al SLB tradicional, dado que la cobertura espacio-temporal de los caladeros de pesca no 
es suficiente y todavía depende de las condiciones meteorológicas.  

Sobre la base del presente análisis, pueden formularse las siguientes recomendaciones políticas: 

 
• Ampliar la obligación de utilizar dispositivos de localización en buques pesqueros 

comerciales con el máximo consenso posible. 

• Aumentar la precisión de los datos de posición del SLB de modo que puedan tener una 
magnitud similar a los datos reales proporcionados por los sistemas GNSS actuales (20 
metros). La indicación de precisión impuesta de 500 metros estaba prevista para las 
capacidades de los GPS de finales del siglo XX y no para los sistemas GNSS actuales como 
Galileo, que posibilita precisiones de 20 metros con un intervalo de confianza del 99 % con 
receptores libres como los que se utilizan en los teléfonos móviles. 

• Reducir el tiempo de emisión del SLB de ambos tipos de datos a diez minutos (transmisión 
instantánea) y un minuto (datos almacenados o transmisión retardada), respectivamente. 
Tal y como sugiere nuestra revisión de la literatura científica, esto podría lograrse y sería 
ideal, tanto para las actividades de control de las actividades pesqueras como para la 
investigación en materia de pesca. En la actualidad existen medios más baratos de 
transmisión, así como tecnologías capaces de almacenar y transmitir enormes volúmenes 
de datos. De este modo, podría alcanzarse una resolución espacio-temporal suficiente para 
aplicar algoritmos automatizados para la detección de actividades pesqueras.  

• Adoptar las medidas necesarias para permitir el acceso a los datos generados a los 
organismos de control y a los asesores científicos en relación con la gestión de la pesca 
preservando al mismo tiempo la intimidad personal de los pescadores. 

• Hacer un seguimiento del trabajo iniciado recientemente, combinando imágenes de 
muy alta resolución/radar de abertura sintética, SLB y SIA para complementar los datos 
del SLB. 

 

Más información 

Este resumen está disponible en las siguientes lenguas: alemán, español, francés, inglés e italiano. 
El estudio, que está disponible en inglés, y las distintas síntesis pueden descargarse en: 
https://bit.ly/3lgWJ09 

Para más información sobre la investigación del Departamento Temático para la Comisión PECH: 
https://research4committees.blog/pech/ 
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