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Contexte 
L’étude se penche sur les 
technologies électroniques 
existantes fondées sur la collecte de 
données de position ainsi que sur 
les systèmes de transmission, 
utilisables aux fins du contrôle de la 
pêche et de la recherche. Elle passe 
également en revue les technologies 
électroniques spatiales fournissant 
des images à très haute résolution 
et évalue le potentiel des techniques 
de fusion des données de position et 
des données d’images satellitaires. 

Enfin, les points forts, les faiblesses, les possibilités et les menaces (SWOT) des différentes 
technologies électroniques ont été recensés en vue d’améliorer la surveillance des activités de 
pêche dans les domaines du contrôle de la pêche et de la recherche. 

Le présent document est un résumé de l’étude pour l’atelier sur les technologies électroniques de 
gestion des pêches - Partie I: Systèmes de transmission de données de position. L’intégralité de 
l’étude, disponible en anglais, peut être téléchargée à l’adresse suivante: https://bit.ly/3lgWJ09 

PRINCIPALES CONCLUSIONS 

• Le système d’information automatique (AIS) est parfois utilisé à la place de l’actuel 
système de surveillance des navires par satellite (VMS) pour le contrôle des pêches et 
la formulation d’avis scientifiques sur la gestion de la pêche, en raison de problèmes 
d’accès aux données et de délais excessifs entre les transmissions. 

• Le système AIS fournit certes davantage d’informations grâce à sa fréquence 
d’émissions plus élevée, mais il n’a ni la même couverture de réception ni la même portée 
juridique. L’utilisation du système AIS est exigée pour des raisons de sécurité maritime 
et non pour le contrôle de la pêche. 

• Les technologies électroniques récemment mises au point pour fusionner les données 
de position avec les images satellitaires fournissent d’excellentes données tant pour la 
surveillance et le contrôle de la pêche que pour la recherche halieutique. Toutefois, ces 
données ne sont pas toujours disponibles en raison du faible nombre d’images 
quotidiennes prises dans une zone spécifique ou du prix élevé de ces services de fusion 
de données. 

 

https://bit.ly/3lgWJ09
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Systèmes de transmission du positionnement actuellement disponibles 
Il existe actuellement quatre systèmes mondiaux de données de position, qui appartiennent aux 
États-Unis, à l’Union européenne, à la Russie et à la Chine. Ils utilisent tous les mêmes récepteurs 
que ceux installés sur n’importe quel téléphone cellulaire courant et indiquent la position des 
navires. Les données peuvent être facilement vérifiées avec une très grande précision. 

Des capteurs spatiaux d’un autre type sont également utilisés pour le contrôle de la pêche: les 
capteurs à très haute résolution. Cette technologie repose sur l’inspection du spectre visuel ou 
sur des radars à ouverture synthétique utilisant des micro-ondes. Ces deux systèmes permettent 
d’obtenir des images à haute résolution des navires de pêche et sont actuellement utilisés à des 
fins de contrôle et de recherche dans le secteur de la pêche. 

Dans l’Union européenne, la compilation d’images satellitaires pour le contrôle de la pêche est 
effectuée par le service Copernicus de surveillance maritime. Elle est également utilisée par 
l’Agence européenne de contrôle des pêches (AECP) en collaboration avec l’Agence européenne 
pour la sécurité maritime (AESM). 

Figure: Flux de données du système de surveillance de navires (VMS) de l’UE 

 
Source: Rapport spécial n° 8/2017 - Court des Comptes Européenne ; 2017, p. 26 

https://www.eca.europa.eu/Lists/ECADocuments/SR17_8/SR_FISHERIES_CONTROL_Fr.pdf
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Applications pour les systèmes de transmission du positionnement 
Les données de positionnement sont utilisées principalement pour étudier l’effort de pêche et 
les effets de la pêche sur les habitats marins, mais aussi pour soutenir les activités de planification 
de l’espace maritime. En ce qui concerne le contrôle de la pêche, il est impératif de connaître la 
position du navire pour savoir s’il pêche, où il pêche et ce qu’il pêche et s’il pêche dans les zones 
pour lesquelles il détient une licence. 

Deux de ces applications existent actuellement et sont utilisées dans le domaine du contrôle et de 
la recherche dans le secteur de la pêche:  le système de surveillance des navires (VMS), introduit 
en 1997 pour le contrôle des positions de pêche, et le système d’identification automatique (AIS), 
introduit en 2002 pour la sécurité de la navigation maritime. En conséquence, encore aujourd’hui, 
le système VMS est principalement utilisé à des fins de contrôle, tandis que le système AIS est plus 
fréquemment utilisé par les chercheurs dans le domaine de la pêche en raison de sa fréquence 
d’émission et de son accessibilité plus élevées. 

Le rapport présente également les nouveaux systèmes d’imagerie par satellite et leur utilisation 
en lien avec les données de position. Ces systèmes sont actuellement utilisés pour le contrôle de la 
pêche afin de détecter, entre autres, le transbordement de captures ou la position des navires qui 
ont éteint leurs systèmes VMS et/ou AIS. 

Analyse des différentes options 
Les systèmes VMS et AIS sont tous deux des technologies parvenues à maturité dont la précision 
s’est améliorée au fil du temps, depuis l’époque où il n’existait qu’un seul et unique système 
mondial de données de position jusqu’au scénario actuel où coexistent plusieurs systèmes. 

Le VMS repose sur une technologie de transmission plus solide puisqu’il utilise les 
communications par satellite, ce qui rend très difficile la perte de données. Néanmoins, les longs 
délais entre les émissions de données suscitent des réserves quant à son utilisation pour le contrôle 
et la recherche en matière de pêche.  

Le système AIS est plus précis, car sa fréquence de transmission est plus élevée en raison de son 
objectif de prévention des collisions en mer. Toutefois, la transmission aux récepteurs à terre est 
souvent difficile. Dans le secteur de la pêche, les données AIS sont utilisées à des fins d’analyse ex 
post car elles constituent une utilisation secondaire des données générées. 

Les images satellitaires à très haute résolution fournissent des informations très précieuses, qui 
sont encore plus utiles lorsqu’elles sont combinées avec des données de position. Toutefois, leur 
principale faiblesse réside dans le laps de temps plus long entre les images d’un même secteur 
océanique. 

Pour toutes les sources de données, il faudra se pencher sur les problèmes et les craintes en lien 
avec les règles actuelles en matière de confidentialité des données et de protection de la vie privée. 

Recommandations 
Bon nombre des nouvelles technologies électroniques par satellite qui s’appuient sur les données 
de position rencontrent un grand succès. Toutefois, elles ne peuvent pas encore remplacer 
entièrement le système VMS traditionnel, étant donné que la couverture spatio-temporelle des 
zones de pêche n’est pas suffisante et dépend toujours des conditions météorologiques.  

Sur la base de la présente analyse, les recommandations suivantes peuvent être formulées: 

• étendre l’obligation d’utiliser des dispositifs de suivi dans les navires de pêche 
commerciale, jusqu’au consensus le plus large possible; 
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• accroître la précision des données de positionnement VMS de manière à ce que leur 
échelle puisse être similaire à celles fournies par les systèmes GNSS actuels (20 mètres). 
L’indication de précision de 500 mètres en vigueur était destinée aux capacités GPS de la fin 
du 20e siècle et non aux systèmes GNSS actuels tels que Galileo, qui donnent une précision 
à 20 mètres avec 99 % de fiabilité grâce à des récepteurs libres tels que ceux utilisés dans les 
téléphones mobiles; 

• réduire le temps d’émission VMS des deux types de données à dix minutes (transmission 
instantanée) et à une minute (données stockées ou transmission différée), respectivement. 
Notre analyse de la littérature scientifique indique que cela pourrait être réalisé et serait 
idéal, tant pour la recherche que pour le contrôle de la pêche. Il existe aujourd’hui des 
moyens de transmission moins coûteux, ainsi que des technologies capables de stocker et 
de transmettre d’énormes volumes de données. De cette manière, la résolution spatio-
temporelle obtenue pourrait être suffisante pour appliquer des algorithmes automatisés 
permettant de détecter les activités de pêche ; 

• prendre les mesures nécessaires pour donner accès aux données générées aux 
organismes de contrôle et aux conseillers scientifiques pour la gestion de la pêche, tout en 
préservant la vie privée des pêcheurs; 

• assurer un suivi  des travaux entamés récemment, en combinant les images VMS, AIS et 
VHR/SAR en complément des données VMS. 

 

Informations complémentaires 
Ce résumé peut être consulté dans les langues suivantes: anglais, français, allemand, italien et 
espagnol. L’étude, disponible en anglais, et les résumés peuvent être téléchargés à l’adresse 
suivante: https://bit.ly/3lgWJ09 

Pour en savoir plus sur les travaux de recherche du département thématique pour la 
commission PECH: https://research4committees.blog/pech/ 
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